"Aerium

1900 GPS 4K

Pro uzivatele nad 14 let
Pro vSechny drony s kamerou plati povinna registrace, vice na:
https://www.letejtezodpovedne.cz/

Je zakazano pouzivat jakykoli model dronu v okruhu 10 km po stranach letisté a do 20 km od
obou koncu vzletové a pfistavaci drahy a na civilnich leteckych trasach, aby byly spinény
pozadavky na elektromagnetické prostfedi pro leteckou komunikaci. V bezletovych zénach
stanovenych pfislusnymi statnimi ufady neni povolen zadny model dronu.

* Pfed letem si peclivé pfectéte pfirucku a uschovejte ji pro budouci pouziti

—
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Bezpeénostni opatreni

1. Létejte prosim za teplého, jasného a bezvétrného pocasi. Nelétejte za nepfiznivych
povétrnostnich podminek. Vyberte si vnitfni nebo venkovni oteviené prostranstvi a udrzujte
bezpecnou vzdalenost od lidi, domacich zvifat, elektrického vedeni a jinych pfekazek.
Ujistéte se, Ze nikdo jiny nepouziva stejnou frekvenci.

2. Nenechavejte dron z dohledu, nedotykejte se prosim rotujicich ¢asti a udrzujte odstup od
rotujici vrtule (V€etné& ozubenych kol, rotort atd.).

3. Béhem pouzivani dronu, bude baterie a motor generovat teplo. Nedotykejte se ho, abyste
pFedesli riziku popéleni.

4. Nedivejte se pfimo do svételného LED paprsku.

Tip:
Doporucuje se, aby zacCatecnici trénovali Iétani v malé vySce na otevieném prostranstvi.

Predletova priprava

=

Uvniti: Venku:
UpFednostriuje se veliky prostor, daleko od
prekazek, davl nebo domacich zvirat

£

Udrzujte dron béhem letu v pfimé viditelnosti Nelétejte v extrémnich prostfedich, jako je
a mimo prekazek, stromu a osob. horko, zima, silny vitr nebo silny dést.

Letové prostredi

Dulezita poznamka

e Tento vyrobek neni hracka, nespravné pouziti mize zpusobit posSkozeni

e Pied pouzitim tohoto produktu postupujte podle pokynu.

e Vyrobek sami nerozebirejte. Vyrobce neni odpovédny za pfipadné Skody.

e Kvuli chybé pilota nebo bezdratovému ruseni v provoznim procesu snadno dochazi k nehodam
a porucham, poskozeni nebo zranéni osob.

e Zejmeéna pro vnitini a venkovni lety, se drzte dal od prekazek

e Tento dron je vhodny pro vnitfni i venkovni let




Wifi kamera

Vyména vrtule

4. Vrtule motoru A musi byt nainstalovana na motor s oznacenim A a vrtule B musi byt
instalovana na motor s oznac¢enim B.

4. Pfiletu se vrtule A otaci ve sméru hodinovych ruci¢ek a vrtule B se otaci proti sméru
hodinovych rucicek.

Funkéni tlacitka dalkového oviadani

Drzak mobilniho telefonu

Anténa

@ Geometricka kalibrace

Navrat jednim tlacitkem

GPS spina¢ — ) € — Kalibrace gyroskopu
Leva ovladaci packa — wes =]l 8 — Prava ovladaci packa
GPS @ @ MODE Y ,
Vypina¢ — A\ e 30 | Tlacitko pro odemknuti
= = oo Kontrolka napajeni
() Kontrolka bezhlavého rezimu
Displej GPS Kontrolka

Kontrolka nabijeni

Poznamka: Pokud uvnitf nebo venku nelze vyhledat satelit, je tfeba vypnout GPS pro
nastartovani dronu, stisknéte a podrzte tlaCitko GPS po dobu 3 sekund, dalkovy ovladac ,zapipa“
a na obrazovce displeje dalkového ovladace se zobrazi "GPS ON." V tomto okamziku stisknéte
tlaCitko pro odemknuti a vrtule dronu se za¢nou otacet a dron je pfipraven k vzlétnuti.
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Zbyvajici baterie dalkového
ovladani

Zbyvaijici baterie dronu

Letova vzdalenost
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Nastaveni
rychlost

Foto/ video

Nastaveni
fotoaparatu

Bezhlavy rezim

Poznamka:
Informace o ovladani mobilnim
telefonem naleznete nize.
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Obrazek 3

Vyklopte drzak uprostfed dalkového ovladace (Obrazek 1), abyste mohli umistit mobilni telefon do

drzaku, musite ho vysunout smérem nahoru. (Obrazek 2).

Rukojet dalkového ovladani: Zatahnéte za spodni rukojet dalkového ovladani a otocte ji

(Obrazek 3)

Nabijeci
port

A

Kontrolka
nabijeni




Zasurite konektor nabijeciho kabelu do nabijeciho portu dalkového ovladace a poté pfipojte
zastréku USB nabijeCky k nabijeCce pocitate nebo mobilniho telefonu pro nabijeni. Pfi nabijeni se
rozsviti kontrolka nabijeni a po Uplném nabiti, kontrolka zhasne. (doba nabijeni je asi 60 minut)
Poznamka:

Pokud se kontrolka nabijeni b€hem nabijeni nezméni, znamena to, Ze je baterie pIné nabita a
neni tfeba ji dobijet.

Pokyny pro nabijeni baterie dronu

Vyjméte baterii z dronu: Zatlacte na obé strany baterie, jak je znazornéno na obrazku 1,
zatahnéte zpét a vyjméte baterii smérem nahoru.

Nabijeni baterie: Zapojte USB do baterie a poté
zapojte do USB nabijecCky. Pro nabijeni pfipojte k
pocitaCi nebo nabijecce mobilniho telefonu. Pfi
nabijeni se rozsviti kontrolka na baterii a pfi
plném nabiti Cervena kontrolka zhasne. (doba
nabijeni je asi 90 minut)

Poznamka: Pokud je baterie zapojena do nabijeCky a kontrolka na baterii nesviti, neni nutné
dobijet. Nenabijejte baterie ani ovlada¢ bez dozoru.

Predletové pozadavky na prostredi

K letu si vyberte oteviené vnitini nebo venkovni prostfedi bez destivych, snéhovych srazek
a bez silného vétru. Pri letu se drzte dal od lidi, stromu, elektrickych dratd, vysokych budov, letist
a vézi pro pfenos signalu.

Priprava k letu

1. Propojenifrekvence
Polozte dron na vodorovny povrch a zapnéte napajeni, poté zapnéte napajeni dalkového
ovladani, v tuto chvili kontrolky na dronu rychle blikaji, kontrolky na dalkovém ovladani blikaji
také. Zvednéte levou ovladaci packu na dalkovém ovladaci a poté ji zatahnéte doll, v tomto
okamziku pfedni a zadni svétla dronu za¢nou pomalu stfidavé blikat, Uspésné propojeno.
(Po druhém propojeni frekvence po kalibraci, se z pomalého blikani stane trvalé sviceni
svétlometd, poté dron prejde do vyhledavani satelit(l)




2. Kalibrace gyroskopu
Umistéte dron do vodorovné polohy, stisknéte a podrzte tlacitko ,kalibrace gyroskopu® na
dalkovém ovladaci (obrazek 1) a stisknéte a podrzte ho po dobu 3 sekund, kontrolka dronu
pomalu blika a dalkovy ovladac vysle ,Di“ zvuk oznacujici, Ze kalibrace byla uspésna.

Obrazek 1

3. Geomagnetické kalibrace
ProtoZze geomagnetické pole mize byt snadno ruSeno jinym elektronickym zafizenim, coz
vede k ovlivnéni letu, proto je nutné dron poprvé zkalibrovat. Pro kalibraci magnetismu
postupuijte podle nize uvedenych krokl. Stisknéte tlacitko dalkového ovladani (obrazek 2) na 3
sekundy, dalkové ovladani vyda zvuk ,Di“ a svétlo dronu se zméni z pomalého na rychlé
blikani, poté muzete dron zkalibrovat. Drzte dron v ruce a pomalu s nim otacejte ve sméru
hodinovych rucdi¢ek v horizontalnim sméru (obrazek 3), kontrolka na dronu se zméni na pomalé
blikani a dalkovy ovladac¢ vysle zvuk ,Di“, coz znamena Ze horizontalni kalibrace je uspésna. V
tomto okamziku muze byt provadéno otaceni ve vertikalnim sméru (obrazek 4).
Otacejte dronem, ktery je nosem doll pomalu ve sméru hodinovych ruci¢ek, ervena kontrolka
na zadni strané dronu pomalu blika, poté co se kontrolka dronu rozsviti a dalkovy ovladac
vysle zvuk ,Di“ znamena to, ze kalibrace byla uspésna.

_—e . \ —_——e .
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Obrazek 2 Obrazek 3 Obrazek 4

4. Vyhledavani signali GPS:
Po uspésné kalibraci, zelena kontrolka pomalu blika a Cervena kontrolka na zadni strané trvale
sviti. Umistéte dron do vodorovné polohy asi na 30 sekund. Zelena kontrolka dronu se zméni z
pomalého blikani na nepretrzité sviceni a dalkovy ovladac vysle zvuk ,Di“ coz znamena, ze
hledani signalu GPS bylo uspésné. V tomto okamziku stisknéte a podrzte tlacitko pro
odemknuti na dalkovém ovladaci (obrazek 5), abyste mohli vzlétnout.

Obrazek 5




Zvlastni poznamka:

1. Po dokonceni kalibrace dronu, umistéte dron vodorovné na Siroké venkovni prostranstvi,
zelené svétlo na predni ¢asti dronu pomalu blika, pockejte asi 30 sekund, nez zelené svétlo
zacne trvale svitit a dalkové ovladani vyda zvuk ,Di“, vyhledani satelitl bylo uspésné.
Kalibraci provadéjte na venkovnim, otevieném misté.

Zemépisna délka a Sifka kazdého regionu se liSi. Kalibraci provadéjte, vzdy kdyz zménite
misto letu. Kalibrace slouzi pro pfesnost méfeni vySky barometru

Dalkovy oviadaé¢

Foto/ video:

W™

Kratkeé stisknuti — fotografovani
Dlouhé stisknuti — nahravéani videa

Oviadani dronu

f PFi posunuti levé packy (akceleratoru) nahoru,

= dojde ke zrychleni otaCeni motoru a dron vzlétne.
ToTaw o Pfi posunuti levé packy (akceleratoru) dolu,
‘ dojde ke zpomaleni otaceni motoru a dron

klesne.

LY | o oosumt ove sasko o

78NN 7N PFi posunuti levé packy (kormidla) doleva/
doprava, pfedni ¢as dronu se otocCi doleva/
6;; SN doprava.

far———"ac W8 g\ = /}a PFi posunuti pravé packy (smérovky) nahoru,

i R \Ee57g ., . .
|, =34 N 1 dron poleti vpfed (dopfedu).
Of @ N Il
o-'.i#z{. ,J L | Pfi posunuti pravé packy (smérovky) dolu, dron
ot~ W g IRy T

L ! %% | poleti vzad (dozadu).

oy\\A x—xv/é Pfi posunuti pravé packy (smérovky) doprava,
S [ VR dron poleti doprava.
& .
NGPZ. \\% Vi PFi posunuti pravé packy (smérovky) doleva,
V P dron poleti doleva.

Varovani:
Pokud je dron 30 cm od zemé&, bude na néj plsobit vifivy proud viastnich vrtuli, coz se nazyva
.reakce zemniho efektu“. Kdyz je vySka dronu nizsi, ucinek reakce pfizemniho efektu bude vyssi.

E—
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Dalkové oviadani

1. Odemknuti dronu

Dron umistéte na rovny povrch, odemknéte ho
pomoci tlaCitka na dalkovém ovladaci, abyste
mohli dron spustit. Stisknéte tlacitko
,odemknout (obrazek 1). V tomto okamziku se
vrtule rozto€i stejnou rychlosti, coz naznacuje,
Ze odblokovani je uspésné. Po dokonc&eni [ ]
odblokovani mazete s dronem létat.

2. Nastaveni rychlostniho stupné
Rychlost dronu je standartné nastavena na
pomaly pfevod.
Rychlost dronu, Ize nastavit pomoci otoéného
voliCe (obrazek 2).
OtocCenim volice rychlosti doprava, dalkovy
ovlada¢ dvakrat "pipne" a dojde k prfepnuti na
druhy rychlostni stupen.
Kdyz dalkovy ovladac tfikrat ,pipne“, dojde k pfepnuti na tfeti rychlostni stuper.
Pokud otocite voli¢em smérem doleva, dojde ke snizeni na druhy a prvni rychlostni stupen.

3. Nastaveni ahlu kamery
Uhel kamery, Ize b&hem letu nastavit pomoci oto&ného voliée na dalkovém ovladadi
(obréazek 3). Uhel kamery: Oto&eni doprava — zmenseni Uhlu
OtocCeni doleva — zvétSeni Uhelu

4. Bezhlavy rezim
Umistéte dron pfimo pfed dalkovy ovladac tak,
aby nos dronu sméroval dopfedu, po propojeni
frekvence, vzlétnéte vodorovné, béhem letu
stisknéte tlacitko bezhlavého reZimu (obrazek
4) a dalkovy ovladac ftfikrat ,pipne®, coz
znamena, ze dron prejde do bezhlavého
rezimu.

V tomto okamziku, pfedni svétla dronu pomalu blikaji. Chcete-li ukonc€it bezhlavy rezim, znovu
stisknéte tlacitko bezhlavého rezimu, dalkové ovladani ,pipne“ a dojde k ukon¢i bezhlavy
rezimu. Ujistéte se, Ze pilot od zacatku letu sméfuje stejnym smérem, ve kterém dron vzlétl. V
tomto okamzZiku, bez ohledu na to, kterym smérem je dron otoCen, pilot posune pravou
ovladaci packu dozadu a dron poleti smérem k pilotovi.




5. Navrat na misto vzletu jednim tla€itkem
Pokud se dron nachazi ve vzduchu, stisknéte funkéni tlacitko na dalkovém ovladadi
(obrazek 5). Dron za¢ne automaticky stoupat nebo klesat do vysky 50 metr(i a poté se zacne
rovné vracet na misto kde vzlétl.

e ?N -
e S
T P e s T

e

Jednim stisknutim se ] u
dron zaéne vracet KONCO¥Y bod
——’&\ I"
’,f’ \\\\ //
/’/ \‘s "—‘
. ,I \.’,—’
CL I I T L) ‘
Obréazek 5 Misto vzletu

Doporuceni:

Pokud LED kontrolka pfed letem nebo béhem letu pomalu blik4, signalizuje, ze dron ma
nedostatecny vykon. Kdyz je vykon dronu nedostateCny nebo ztrati signal béhem letu, dron
automaticky prejde do rezimu navratu a poleti zpét podle plvodni trasy.

Aplikace

1. Nainstalujte mobilniho aplikaci
Naskenujte nize uvedeny QR kéd a stahnéte si mobilni aplikaci na odpovidajici webové
strance.

RxDrone app RxDrone app

Android i0S
2. Pripojte dron k WIFI
(1) Zapnéte napajeni dronu;
(2) Najdéte WIFI dronu v mobilnim telefonu
,Nastaveni — bezdratova sit*;
(3) Kliknéte na sit' (bez hesla) a telefon se pfipoji automaticky.
3. Doporuéena konfigurace mobilniho telefonu
1) Operaéni systém iOS
Konfigurace Doporuceno Optimalni (podpora 2K)
Model produktu IPhone 6 a vyssi IPhone 7 a vyssi
Verze systému iOS 8.0 a vyssi i0S 9.0 a vyssi




2) Operacni systém Android

Konfigurace Doporucéeno

Optimalni (podpora 2K)

Model CPU Snapdragon 630 a vysSi
Samsung Exynos 7420 a vySsi
MediaTek Helio X25 a vyssi

Kirin 950 a vyssi

Snapdragon 835 a vysSi
Samsung Exynos 8895 a vysSi
MediaTek Helio X30 a vyssi
Kirin 970 a vyssi

Verze systému Android 5.0 a vysSi

Android 8.0 a vysSi

Velikost paméti 3G a vyssi

6G a vysSi

VyuZiti procesoru 25% a méné

10% a méné

Tipy: Vase mobilni Wi-Fi musi podporovat IEEE 802.11a/b/g/n/AC, IE, 5G

pasmo WLAN.

Pripominka K dronu je povoleno pfipojit zaroven jen jedno mobilni zafizeni.

Poznamka

Pokud je dron v nasledujicim prostredi, opticky tok spodni CoCky neni dostateCné dobry, aby se

vznasel, coz ztézuje hladky let dronu a télo se bude tfast.

Hladky reflexni . Dvoubarevny
povrch pruhovany povrch
p—
Provozni rozhrani aplikace
. Rezim VR
Baterie Otoceni objektivu Otodit k
Satelitni signal Geomagnetické rueni e ?meru
Kvalita Album

Wifi GPS

Signal GPS

Zpét

ey (8 id &

Potizeni fotografie .. g"@ 3
Nahravani _m -

Ovladat packy zapnuti/ @
vypnuti

Rychlost —_-

Vzlétnout/ pristat — 4=
Odemknout —Aﬂ

Ovladaci lista

Poloha dronu

Ona'sgbny Zogn_»; Sledovgnl osoby

Let po trase/
trajektorovy let

Sledovani GPS/
Ovladani dlani
Kruhovy let

Navrat jednim tlaCitkem

Pfepnout na mapu

—
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Poloha dronu

_ Rezim VR
Baterie Otoceni objektivu ..
Otocit kameru
Satelitni signal | Geomagnetické rugeni Kvalita
3 Album
Wifi GPS Signal GPS Zpét

— @ & A:SOm  H:l00m/s  S:20.123456 .
TO X B ¥ @ QO @ N
- D: 10.0m V:100m/s W 10987654 ‘ ) @

Popis funkci
Wifi: Zobrazeni sily signélu v grafu;

Satelitni signély: Predstavuje aktualni letovy rezim a pocet satelitu;
Scintilace znamena, ze aktualni rezim je optickym bodem toku
bez funkce néavratu, sledovani a krouzeni.
Stalé svétlo indikuje aktualni rezim GPS.

Baterie: Stav baterie letadla.
(1) Stav 2-4 ¢arky, oznacuje normaini vykon, ktery maze v rezimu GPS
normalné ovladat funkce navratu letu a krouzeni.
(2) Stav 1 Carky (stav blikani), pfedstavuje nizké stav kapacity baterie a
dron provede funkci automatického oto¢eni kurzu. Ve stavu nizké
kapacity baterie nelze provadét nasledujici letoveé funkce, krouzeni a
nasmeérovani letu.

Signal GPS: Zobrazuje vysku, vzdalenost a odpovidajici délku a Sifku aktualniho
dronu od bodu néavratu.

Otocny objektiv: Lze pfepinat mezi pfednim a dolnim objektivem.

Model VR: Klepnutim pfejdete do rezimu VR.

Otocit kameru: Kliknutim otocite kameru.

Kvalita: Klepnutim pfepnete mezi HD a SD kvalitou.

Album: Lze prohlizet fotografie a videa.

Porizovat fotografie: Klepnutim na tlacitko, pofidite fotografii
(pFedni objektiv nebo dolni objektiv).

50 nasobny zoom Nahravani: Klepnutim na tlacitko, pofidite videa

(pFedni objektiv nebo dolni objektiv).

Ovladaci packy zapnuto/vypnuto: Klepnutim, pfepnete na
ovladani mobilnim telefonem nebo pomoci dalkového
ovladace.

Rychlost: Zobrazuje aktualni rychlostni stupen
(rychly/pomaly).

Pofizeni fotografie
Nahravani
Ovladaci packy
zapnout/vypnout
Rychlost Vzlet/pristani: Po odemknuti Ize jednim tlaCitkem vzlétnout

nebo pristat.
Vzlétnout/ Pristat i L .
Odemknuti: Po dokonéeni kalibrace, umistéte dron na

Odemknout vodorovny povrch a stisknéte tlacitko pro odemknuti.

MV: Kliknutim vstoupite do rozhrani MV.
50nasobné zvétSeni: upravite zvétSeni objektivu.
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Let po trase/ trajektorovy let

Sledovani osoby

Ovladani dlani

Sledovani GPS

Kruhovy let

Navrat jednim tlacitkem

Let po trase: V rezimu GPS, bude dron |état podle
umisténi na mapé.

Trajektorovy let: V rezimu optického toku bude dron Iétat
podle vybrané polohy.

Sledovéani osoby: Kliknéte na tlacitko v rezimu optického
toku, dron bude pfi letu sledovat oznacenou osobu.
(Podrobnosti viz dalSi stranka)

Ovladani dlani: Kliknéte na tlacitko v rezimu optického toku,
dron bude nasledovat dlan nahoru a dold. (Podrobnosti viz
dal$i stranka)

Sledovani GPS: V rezimu GPS klepnéte na toto tlagitko a
dron bude néasledovat vas telefon.

Kruhovy let: V rezimu GPS bude nos dronu krouzit po sméru nebo proti sméru

hodinovych rucCiCek, pficemz aktualni poloha dronu bude uprostred.

Béhem procesu prostorového pohybu mizete regulovat polohu dronu

nahoru, dolu, dopfedu a dozadu a upravit je.

Navrat domu jednim tlacitkem: V rezimu GPS, klepnutim dosahnete navratu domu jednim

tladitkem.

Dalsi pokyny

osobu.

Sledovani soby
(1) Na obrazovce se objevi modré obdélnikové pole pro cilovou

(2) Klepnutim prstem na obdélnik vyberte cilovou osobu.

(3) Jakmile je cilova osoba uzamcena, modry ramecek
zCervena. Ujistéte se, Ze cilova osoba v Cerveném ramecku je
uprostfed obrazovky.

(4) Sledovani vybrané osoby zaéne, pokud je dron pfiblizné 2 m od
cilové postavy. Pokud je cilova osoba ztracena, musite na ni
znovu kliknout.

Nejlepsiho efektu dosahnete, pokud je osoba z 80% v ramecku.

Ovladani dlani

(1) Kliknéte na tlacitko ovladani dlani v rezimu GPS.

(2) Proti objektivu fotoaparatu zvednéte jednu ruku vodorovné vzharu;

(3) je-li dlan v aplikaci oramovana Cervenym CtvereCkem, jemné dlani pohnéte;
(4) V tomto okamziku bude dron sledovat dlar a Iétat nahoru a dolu;

Nejlepsiho efektu dosahnete, pokud dlari bude 1 m od dronu.
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Ovlada¢€ pro otaéeni a nadklonu predni kamery

Po vzletu dronu, se na levé strané obrazovky objevi posuvna lista predni kamery.

V tomto okamziku, pokud posunete jezdce nahoru, pfedni ¢ocka dronu se posune nahoru
o urcity uhel; pokud posunete jezdec doll, predni ¢ocka dronu se bude pohybovat dol(

Dalkové ovladani

Pomoci levé packy, muze ovladat pohyb dronu nahoru, dold,
otaCeni doleva a otaceni doprava. Pravou ovladaci packou
muzete ovladat pohyb dopfedu, dozadu, a mize také
pohybovat dronem smérem doleva a doprava.

Po kliknuti do levého horniho rohu obrazovky na ovladaci strance prejdéte do alba EI

fotografii. Videa a fotografie mohou uzivatelé sdilet na socialnich platformach pomoci
v pravém hornim rohu.

Let pomoci gest

Tvafi v tvar objektivu fotoaparatu Ize aktivovat nasledujici gesta pro spusténi automatické kamery
nebo funkce fotoaparatu v dronu:

Fotografovani: gesto ukazujte 2 metry pfed kamerou dronu, zvednéte levou ruku a
ukazte pomoci prstu tvar pismene V (viz obrazek), poté, co dron gesto uspésné
rozpozna, zacne odpocitavat dobu 3 sekund a poté vas vyfotografuje.

Nahravani videa (1): gesto pomoci prstu (viz obrazek) ukazujte 2 metry pfed kamerou
dronu, obéma rukama pfed oblicejem provedte gesto pro nahravani video. Potée, co
dron gesto Uspésné rozpozna, zacne nahravat. Video ukoncite stejnym zplsobem,
pokud je gesto znovu rozpoznano (€asovy rozdil mezi spusténim a ukoncenim
nahravanim by mél byt vétSi nez 3 sekundy).

Nahravani videa (2): gesto dlané (viz obrazek) ukazujte 2 metry pfed kamerou dronu,
zvednéte jednu ruku dlani naplocho se vztyEenymi prsty vzhlru, poté, co dron gesto
uspésné rozpozna, video se spusti. Video ukoncite stejnym zpusobem, pokud je gesto
znovu rozpoznano (€asovy rozdil mezi spusténim a ukonéenim nahravanim by mél byt
vétSi nez 3 sekundy).

* Pfipomenuti pro zajisténi lepSiho rozpoznani gest pfed objektivem

1. Zaméfte objektiv Celné;

2. Prosim, létejte v co nejlepSim svételném prostiedi;

3. Provedte rozpoznavani gest ve vzdalenosti priblizné 2 m od objektivu

V nasledujicich pfipadech, bude dochazet ke Spatnému rozpoznévani:
1. Slabé svétlo nebo podsviceni
2. Signal Wifi je slaby nebo je ruseny.
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ReSenim pl’ObléMIol

Problém PFiciny Reseni

1. Neuspésné pripojeni | 1. Presunte dron na prazdne
dronu k GPS misto, abyste mohli znovu

provest pfipojeni.

2. Nizky vykon dronu | 2. Nabijte baterii

Kontrolka dronu
béhem provozu
nereaguje a blika

Vrtule dronu se otaceji,

ale dron nem(ize 1. Slaba baterie L Nabijvt? baterie.z
vzlétnout. 2. Deformace vrtule 2. Vymeénte vrtuli
Dron havaroval Deformace vrtule Vymeénte vrtuli
Dron neni pfi letu 1. Deformace vrtule 1. Vymérite vrtuli
stabilni 2. Spatny motor 2. Vymente motor

Prislusenstvi

Horni kryt Vrtule A/B

Motor A/B Obvodova deska Baterie
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USB nabijeci kabel Dalkoveé ovladani
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