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\ Just Four Dreams

Dron AERIUM 4DRC F3
navod k pouziti

Pro modely:
4DRC F3 4K (bez GPS) — v navodu uvedené viastnosti GPS
nejsou pro tento model platné

4DRC F3 GPS 1080P
4DRC F3 GPS 4K

(=),

Pro uzivatele nad 14 let

Pro vSechny drony s kamerou plati povinna registrace, vice na:
https://www.letejtezodpovedne.cz/

Je zakazano pouzivat jakykoli model dronu v okruhu
10 km po stranach letiSté a do 20 km od obou koncu
vzletové a pristavaci drahy a na civilnich leteckych
trasach, aby byly splnény pozadavky na
elektromagnetické prostiedi pro leteckou komunikaci.
V bezletovych zb6nach stanovenych prislusnymi
statnimi urady neni povolen zadny model dronu.



1.0bal a navod k pouziti poskytuji dulezité informace a je treba je
uschovat pro budouci pouziti.

2.Jste zodpovédni za to, Ze tento dron nezplsobi Zadné zranéni
osob a skody na majetku.

3.Uvedeni do provozu a montaz dronu musi byt pfisné v souladu
s navodem k obsluze. 4. Dbejte na to, aby byl dron pri Iétani ve
vzdalenosti 2-3 m od obsluhy a dalSich osob, aby dron pfi letu a
pristani nenarazil do hlavy, obliceje a téla Clovéka a nezpusobil
mu zraneni.

4. Nase spolecnost ani prodejce nenesou zadnou odpovednost
za pfipadné ztraty, poskozeni nebo zranéni osob v dusledku
nespravného pouzivani nebo provozu.

5. Déti starsi 14 let mohou tento dron obsluhovat pod dohledem
dospelych a déti mladsi 14 let nesmi tento vyrobek obsluhovat.

6.Prosime, abyste tento vyrobek spravné instalovali a pouzivali v
souladu s navodem k obsluze,nékteré dily musi byt sestaveny
dospélymi osobami.

7. Tento vyrobek obsahuje malé Casti, uchovavejte jej prosim
mimo dosah déti, aby nedoSlo k nahodnému poziti nebo uduseni.
8. Je zakazano provozovat jej na silnici nebo na podmacené
pudé, aby se predeslo pfipadné nehodé.

9. Obalové materialy prosim vCas uklidte, aby nedoslo k
poskozeni déti.

10.Nerozebirejte ani znovu nesestavujte dron, abyste predesli
jakymkoli jeho zavadam.

11.Nabijeci kabel USB musi byt zapojen do urCeného zdroje
napajeni SV = 2A, jak je vyznacCeno na vyrobku.

12.Je povoleno pouzivat pouze originalni nabijeci kabel USB.



1. Prislusenstvi

Dron 1x nabijecka 1x nahradni listy vrtule 4x

2. Nazvy soucasti dronu:

Motor

Spona
drzaku
listu
vrtule

Listy vrtule

baterie 3x (2x) dle modelu Sroubovak navod

Télo dronu

LED svétla

Kamera

3. Instalace a vyména lista vrtule

3.1 OdSroubujte Sroub a
vyjmete listy vrtule.
Poznamka: Na Cepeli jsou
vytisténa pismena A, B, C a D,
A=C, B=D, umistéte je podle
nakresu, v opacnéem pripadé
nebude moct dron vzlétnout.
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3.2 OdSroubovanim Sroubu
oddélte dvé lopatky od
spojovacich dili a vyménte je.
(Poskozené lopatky B/D
vymernte za lopatky B/D a
poskozené lopatky A/C
vymernte za lopatky A/C,
jakakoli nespravna vymena
zpusobi, Ze dron nevzlétne.)
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4.2 Vlyjméte baterii

4.3 Nabijeni: Vlozte USB rozhrani nabijeciho kabelu do USB portl pocitace (nebo
pouzijte vystup: 5V = 2A napajeci adaptér) a druhou stranu USB rozhrani pfipojte
do zasuvky baterie. Pfi nabijeni se rozsviti Cervena kontrolka USB dronu a blika
zelena kontrolka; kdyz je baterie plné nabita, Cervena kontrolka zhasne a rozsviti se
zelena kontrolka, coZz znamena, Ze je Ze nabijeni je dokonceno.

5. Nazvy soucasti dalkového oviadace:

Seznameni s
indikatory dalkového

ovladace:
Podrzte 4 N\
stisknuté O O© O
(0] bé tI a é I’tka GPS Instant Head-free
return  mode

Foto/video
dlouhé stisknuti)

Pravy joystick

; v s ve 1 v P - fipadé
Jemné ladéni ( pfidrzeni ) v pripa
/ rychlostni stupeh% Eﬁnouze. B0
Indikator napajeni o I—J

i

Levy joystick

Vypinac (dlouhé stisknuti

Kalibrace geomagnetismu
(kompasu) ( stisknuti 3 s)

~

Okamzity navra

Okamzity vzlet/pfistani — ——0001000

Tladitko Common / GPS: Po pfizplsobeni frekvence dlouhym stisknutim tohoto
@ tlaCitka po dobu 3 s zvolite béZny reZim a rezim GPS (vychozi rezim GPS,
kontrolka GPS sviti, pokud zvolite bézny rezim, kontrolka GPS nesviti).

@ TlaCitko volného rezimu: Opétovnym stisknutim tlaCitka rezim volného rezimu
ukongite, kontrolka zhasne.

@ Tlac€itko navratu: Stisknéte tlaCitko jednou pro navrat a kontrolka navratu se
rozsviti. Opétovnym stisknutim tlaCitka navrat zrusite, kontrolka zhasne.



6. Instalace baterie dalkového ovladace:

Instalace baterie:

b & | 4.1 Stisknutim tladitka krytu
5=/ Daterie Sroubovakem sejméte
~ kryt baterie.
4.2 Podle pokynu k polarité na
rl drzaku baterie vyjméte baterii.
{__} ! a nainstalujte 4 baterie typu
0 L : \ "AAA" (nejsou pfilozeny).

® 1.8V |
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Bezpecénostni opatieni pro nabijeni:

Aby nedoslo k poskozeni nebo vybuchu, nevkladejte nabité
baterie do mist s vysokou teplotou, jako je otevieny plamen nebo
elektrické topné zafizeni.

eNehazejte bateriemi, zabrante jejich padu.

eBaterie nerozebirejte.

eNemacejte baterie do vody. Baterie skladujte na suchém misté.
eNabijejte baterie pod dohledem dospélych osob.

7. Pokyny ke stazeni a instalaci aplikace:

7.1 Stazeni a instalace aplikace
V pfipadé systému Android naskenujte kdéd QR, oteviete webovou stranku v prohlizeci a
stahnéte si software.
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o E E # Download on the

" Google play @& AppStore
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7.2 Pokyny k propojeni

» Zapnéte napajeni dronu, vstupte do "Nastaveni" (mobilni telefon nebo IPAD), otevfete
bezdratovou sit WiFi, najdéte zafizeni "4DRC-4K-GPS *****" v seznamu vyhledavani
bezdratovych siti a pfipojte zafizeni, po pfipojeni ukonCete Nastaveni.

* Otevrete ikonu "4DRC PRO" v mobilnim telefonu a vstupte do ovladaciho rozhrani. (pfi
ovladani dronu se drzte dal od jinych zdroju signalu).

n ~ N

Oteviete 4DRC PRO Kliknéte na tlacitko ,,GO* Kliknéte na ,,MORE FUNCTION*“ Vstupte do ,,FUNCTION MENU*




8. Predstaveni funkci ovladaciho rozhrani aplikace:

GPS

WiFi signal

Stav pfipojeni

Vice funkci Stav baterie

Navrat / Zpét Vice nastaveni
Vzlet/ptistani oto/Video
Okamzity navrat . \/ypinac
Odemknuti

nihovna médii
Radar, smér

[ HNA D:NA_USINA HSNA |

etové rekordy
Informace >
o vzdalenosti ._f)om
Filtry

Let na vice mist

3D Nasledu;
Invertovana kamera Kruhovy let
Oder’nknutl Najit dron
Foceni gesty

PFidani hudby Omezovac rychlosti

PFeantI’ kamer F TR INfA  WSINMA H.S:NJA B J[;(;/tsytlkc(lj(vy
Zadatecnicky
mod
. _ Zapnuto/vypnuto

Informace o vzdalenosti P yp
Vychozi 30m, (20m-2000m)
Vyska letu

Vychozi 30m, (10m-120m) Ulozisté

Poznamka: Vypnéte rezim pro zacCateCniky s pokrocCilymi
letovymi operacemi a poté nastavte letové vzdalenost a vysku,
aby dron mohl letét dalla



9. Pozadavky na prostredi pred letem:
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Provozujte dron na venkovnim otevieném misté bez desté a snéhu a pfi sile vétru nizsi
nez 3. stupen a drzte se dal od davu lidi, strom0, elektrického vedeni, vysokych budov,
letiSt’ a signalizacnich vézi.

Nepouzivejte jej v uzavienych prostorach nebo na misté se slabym signalem GPS.
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10. Priprava k letu:

Varovani: Ujistéte se prosim, Zze je dron/ dalkovy ovlada¢ plné nabity, jinak nemuze
vzlétnout.

10.1 Zapnéte napajeni dronu, postavte jej na
startovaci plochu - vodorovné misto pro
automatické pfizpusobeni kmitoctu, pfedni bilé
kontrolni svétlo a Cervené kontrolni svétlo na
zadnim rameni blikaji (kontrolka baterie sviti).

Poznamka: Nastavie smér dronu tak, aby predni ¢ast smérovala dopredu, a dron byl
umistén na vodorovném misté.

r ™)

10.2 Otevriete funkci WiFi v mobilnim telefonu O :
a v seznamu WiFi vyberte "4DRC-4K- WLAN £
GPS*****"  pfipojte zafizeni a poté oteviete
aplikaci.

10.3 Zapnéte dalkovy ovladac (vychnzi rezim), - T

diouze stisknéte tlagitko "ON/OF @ na (2 = -
dalkovém ovladaci (krok 1), rozsviti se J /0\

kontrolka napajeni. Zatlacte tahlo plynu nahoru ((@}

(krok 2) a poté dolli (krok 3). KdyZ je parovaci Ce=0
frekvence uspésné sparovana, kontrolka UAV \ OO

se rozsviti misto blikani. ==/D0D0000




10.4 Horizontalni kalibrace:

Stisknéte levé a pravé ovladaci tahlo na dalkovém ovladaci do levého dolniho rohu, bila
a Cervena kontrolka na dronu rychle blikaji. Kdyz se bila a ¢ervena indikaCni svétla na
dronu rozsviti, je horizontalni kalibrace dokonéena, dalkovy ovlada¢ zapipa (Obrazek 1).

Provoz APP: Klepnéte na ikonu "DalSi nastaveni” v rozhrani APP pro horizontalni

kalibraci podle textové vyzvy. Po dokonceni kalibrace automaticky prejdéte k dalsi
operaci (obrazek 2).
Poznamka: Kalibraci Ize dokoncCit pouze tehdy, kdyz je dron umistén ve vodorovné
poloze.

1.Dlouze stisknéte
tlacitko @
"geomagneticka
kalibrace", dokud pfedni
bilad kontrolka a ¢ervena
kontrolka na zadnim
rameni rychle neblika.

Obrazek 3

Obrazek 2
10.5 Geomagneticka kalibrace:

- G

~2. Vodorovné otolte ve
sméru hodinovych rucicek -
vezméte dron vodorovné a
otaCejte  jim ve sméru
hodinovych rucicek, dokud
predni bila kontrolka a zadni
Cervena kontrolka pomalu
blikaji, kdyz dalkovy ovlada¢
zapipa, je horizontalni
kalibrace dokonc¢ena.

-
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3. Otacejte dronem po sméru
hodinovych ruciCek ocasem
nahoru - vezméte dron
hlavou doll, otacdejte dronem
po smeéru hodinovych
ruCiCek, dokud se nerozsviti
predni kontrolka a cCervena
kontrolka na zadnim rameni,
kdyz dalkovy ovladac zapipa,
kalibrace kompasu je
dokoncena.



Obsluha aplikace: Vstupte do rozhrani "DalSi nastaveni", dokoncete kalibraci kompasu
podle textové vyzvy a provoznich kroku (obrazek 4). Po dokonéeni kalibrace kompasu
automaticky vstupte do rozhrani pro letové operace.

Obrazek 4
10.6 Stav vyhledavani satelita (vychozi rezim GPS)

Kdyz je dalkovy ovlada€ v rezimu GPS, sviti kontrolka GPS, coz znamena, ze GPS
pfechazi do stavu vyhledavani satelitd. Kdyz Cervena zadni kontrolka aeroplanu blika, je
vyhledavani druzic ukonceno a dalkovy ovladac pipne, dron Ize pouzivat (obrazek 5).
Poznamka: Jakmile signal z druZice dosahne alespori trovné 10, mize dron vzlétnout.

Uvod do dalkového ovladade indikator:

© O ©
o A
Obrazek 5

10.7 Start/Stop (rezim GPS)

Pro odemknuti dronu zatlacte levé a pravé ovladaci tahlo na dalkovém ovladacdi smérem
ven (dron nelze odemknout pro provoz, pokud neni dokon€eno vyhledavani satelitd)
(Obrazek 6).Za tohoto stavu muze aeroplan vzlétnout a po vzletu se rozsviti vSechny
kontrolky (Obrazek 7).

Provoz aplikace: Kliknéte na ikonu "One Key Unlock" (Obrazek 7) v ovladacim rozhrani
APP. Ize také dosahnout funkce odemknuti klicem
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Obrazek 6 Obrazek 7



10.8 Okamzity vzlet/pristani

Po odemknuti dronu lehce stisknéte tladitko & "Okamzity vzlet/pfistani" na dalkovém
ovladaci (obr. 8), az dron automaticky vyleti do vySky asi 1 m, udrzujte stabilni let v této
vysce; stisknéte toto tlaCitko znovu, dron automaticky pomalu pfistane na zemi.

Provoz aplikace: Béhem letu kliknéte na ikonu znovu a aeroplan automaticky pomalu
pristane na zemi. (obrazek 9)

" Obrazek 8

Obrazek 9

10.9 Bézny rezim (optické urcovani polohy letu)

Dron je ve bézném rezimu: Kdyz dron leti nad dobrym podkladem, opticky senzor
pomaha dronu viset na misté. Podle pozemnich podminek a vysky letu je normalnim
stavem vyboceni pfiblizné 1 m.

10.10 Start/Stop ( bézny rezim pro vnitrni provoz)

Qo [a ]+

Obrazek 10

1. Dlouze stisknéte
tlacitko () "GPS"
na dalkovém
ovladadi, kontrolka
GPS zhasne,
prejdéte do
bézného rezimu
(obrazek 10).

8) = (a n) =

Jo O
Obrazek 11

2. Stisknéte levy a

pravy joystick na

dalkovém ovladaci

smeérem ven pro
odemknuti

dronu(Obrazek 11).

Obrazek 12 Obrazek 13
3. Zatlacte levou Nebo stisknéte
ovladaci packu tlagitko

smérem nahoru
(Obrazek 12).

"Okamzity vzlet"
(Obrazek 13).



Upozornéni: Pied vzletem provedte s dronem nasledujici ukony. Sladéni frekvence (viz
10.1) — pfipojeni WIFI(viz 10.2) — startovaci frekvence dalkového ovladani (viz 10.3) —
horizontalni kalibrace (viz 10.4) — geomagneticka kalibrace (viz 10.5) — stav
vyhledavani satelitu (vychozi rezim GPS) — (viz 10. 6) — Start/Stop (rezim GPS) (viz
10.7) — Start/Stop (bézny rezim) (viz 10.8) — Bézny rezim (optické ur€ovani polohy) (viz
10.9) — Start/Stop (bézny rezim pro vnitini provoz) (viz 10.10)

11. Provozni metody:

Stisknéte levy joystick (tahlo
plynu) smérem nahoru, rychlost
hlavnich listl se zvysi a dron
stoupa. Stisknéte levy joystick
(tahlo plynu) smérem dolu,
rychlost hlavnich listl se snizi,
dron klesne.

Stisknéte levy joystick
(kormidlo) doleva, hlava dronu
se oto€i doleva. Stisknéte levy
joystick (kormidlo) doprava,
hlava dronu se otocCi doprava.

Stisknéte pravy joystick
(kormidlo) smérem nahoru a
dron poleti dopfedu. Stisknéte
pravy joystick (kormidlo)
smérem dolu, dron poleti
dozadu.

Stisknéte pravy joystick
(kormidlo) doprava, trup dronu
poleti doprava. Stisknéte pravy
joystick (kormidlo) doleva, trup
dronu poleti doleva.

v v

prizemni efekt.



12. Obsluha aplikace a predstaveni funkci dalkového ovladace:

12.1 Volny rezim

Pfedni Cast dronu béhem pfizpusobovani frekvence je hlavni ¢asti ve volném rezimu;
pokud chcete upravit vychozi smér, restartujte dron pro pfizpisobovani frekvence a
kratce stisknéte tlaCitko "volného rezimu" (Obrazek 14) na dalkovém ovladacdi a pfi
ukonceni lehce znovu stisknéte toto tlacitko.

Specialni tipy: Nastavte dron a vyrovnejte jej do pfimky, aby gyroskop mohl automaticky
detekovat pfimku a dosahnout pfimého letu v rezimu volného letu.

Obrazek 14

12.2 Okamzity navrat

Stisknéte tlaCitko "Okamzity navrat", dron se vrati zpét nad geomagnetickou kalibracni
polohu (obrazek 15) (pokud je vySka letu nizSi nez bezpelnostni vySka, aeroplan
vystoupa do bezpecCnostni vysSky) a pomalu pfistane na zemi. V pfipadé jakychkoli
prekazek znovu stisknéte tlacitko "Okamzity navrat", aby se funkce vypnula, a ruéné
ovladejte smérové kormidlo, abyste se vyhnuli pfekazkam, a poté stisknéte tahlo plynu
dolu, aby dron pfistal.

Obsluha aplikace: Klepnutim na ikonu "Okamzity navrat" (obrazek 16) v ovladacim
rozhrani APP pfiméjete dron k letu zpét; béhem navratu opétovnym klepnutim na tuto
ikonu navrat zrusite.

Obrazek 15 Obrazek 16



Navrat mimo kontrolu

Kdyz je signal dalkového ovladace pferusen pfiblizné na 4 s, dron automaticky odleti
zpét na misto s prisluSnym signalem.

Navrat pri vybiti baterie

V pfipadé vybiti baterie bude dron nucen vratit se na misto cca 20 m nad mistem vzletu.
Béhem navratu pfi vybitych bateriich nelze navrat zrusit.

12.3 Pfepinani rychlosti:

KdyZz dron vzlétne, leti ve vychozim nastaveni v reZimu nizké rychlosti (3 rychlostni
stupné), lehce stisknéte dalkovy ovladac¢, "di" pro nizky rychlostni stupen, "di di" pro
stfedni rychlostni stupen a "di di di" pro vysoky rychlostni stuperi (obrazek 17).

Operace APP: Kliknutim na ikonu "More settings" (Obrazek 18) v ovladacim rozhrani
APP prepnéte rychlost letu dronu (Obrazek 19).

Obrazek 17 Obrazek 18 Obrazek 19

12.4 Rezim letu s tratovym bodem

® V rezimu GPS kliknéte na ikonu "DalS$i nastaveni" (Obrazek 20) v ovladacim rozhrani
aplikace APP, abyste vstoupili do letu na vice mistech (Obrazek 21), poté se rozhrani
prevede ze stranky pfenosu obrazu na stranku mapy.

Na strance mapy kliknutim nastavte rozsah trasy sloZeny z jednoho bodu trasy nebo
souvislych bodu trasy (Obrazek 22).

Pokud je béhem nastavovani pfili§ mnoho tratovych bodd, muzZete kliknutim na ikonu
Odstranit vSechny tratové body odstranit (Obrazek 23).

@ Po nastaveni tratovych bodu kliknéte na ikonu Odeslat (Obrazek 24), dron
automaticky poleti ke vSem tratovym bodim od pocate¢niho bodu, aby dokondil
prednastavenou trat' letu. Smér dronu mizete béhem letu ovladat pomoci joysticku.

Obrazek 23 Obrazek 24



12.5 Rezim letu v kruhu

V rezimu GPS kliknéte na ikonu "Dal$i nastaveni" (Obrazek 25) v ovladacim rozhrani
APP a zadejte let po kruznici (Obrazek 26), dron automaticky vytvofi polomér (Obrazek
27), ktery Ize upravit v APP (Obrazek 28). V tomto okamziku stisknéte pravé kormidlo
doleva nebo doprava, aby dron letél doleva nebo doprava (Obrazek 29) a dosahl letu po
kruznici, pfiCemz rychlost letu je nastavitelna. Zatlacte pravé kormidlo dopfedu a dozadu,

abyste nastavili polomér pro let po kruznici. Opétovnym stisknutim tlacitka pro let po
kruznici zastavite let po kruznici (Obrazek 30).

= .
>
Obrazek 25 Obrazek 26 Obrazek 27
9
Obrazek 28 Obrazek 29 Obrazek 30

12.6 Rezim sledovani GPS

V rezimu GPS kliknéte na ikonu "DalSi nastaveni" (Obrazek 31) v ovladacim rozhrani
aplikace APP a pfejdéte do nasledujiciho rezimu (Obrazek 32). Dron bude automaticky
létat s pohybem mobilniho zafizeni na zakladé vzdalenosti od aktualni polohy dronu k
fidicimu zafizeni (mobilnimu telefonu nebo IPAD). Béhem rezimu sledovani lehkym
stisknutim tlaCitka GPS following zrusSite rezim sledovani.

Obrazek 3 Obrazek 3



12.7 Rozpoznavani gest

V rezimu GPS mduzete pfi pohledu na predni ¢oCku fotoaparatu povolit ¢asova¢ nebo
automatické obnoveni zaznamu dronu pomoci nasledujicich gest.

Specialni tipy: Pro provadéni operaci rozpoznavani gest se drzte ve vzdalenosti asi 3 m
od objektivu a obliCejem k nému na misté s dobrym osvétlenim.

Fotografovani gestem Yeah

Asi 3 m pred objektivem dronu zvednéte vodorovné jednu ruku a udélejte
gesto Yeah; kdyZ dron toto gesto uspésné rozpozna, po 3 s pofidi
snimky.

Gesto dlané pro funkci Auto REC

Asi 3 m pred objektivem kamery dronu zvednéte vodorovné jednu ruku s
otevienymi 5 prsty; kdyZz kamera dronu toto gesto uspésné rozpozna,
zatne okamzité nahravat video. Provedte toto gesto znovu, zastavi
nahravani tohoto videa (Casovy rozdil mezi obéma rozpoznanimi musi
byt vétSi nez 3 s).

12.8 MV rozhrani

Kliknutim na ikonu "Filter interface" (Obrazek 33) v ovladacim rozhrani APP vyberte
oblibené efekty filtru a kliknutim na ikonu Record (Nahrat) nahrajte MV (Obrazek 34). Po
dokonceni se slozené kratké video nebo obrazky ulozi do knihovny médii (Obrazek 35).

Obrazek 33 Obrazek 34 Obrazek 35
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13. Reseni béznych probléma:

Kontrolka dronu blika, ale dron nefunguje.

Problém:

1. Neuspésné satelitni vyhledavani dronu pomoci GPS

2. Vlybita baterie dronu

ReSeni:

1. Umistéte dron na volné misto a znovu vyhledejte satelit.
2. Nabijte baterii

Dron nemuze vzlétnout s otoéenymi lopatkami.
Problém:

1. Nizka uroven nabiti baterie

2. Deformované Cepele

Reseni:

1. Nabijte baterii

2. VVlyménte Cepele

Spatna stabilita dronu
Problém:
Deformované Cepele
Reseni:

Vymérite Cepele

Dron nemuze letét hladce, i kdyz je jemné doladéni nastaveno na minimum.
Problém:

1. PoSkozené Cepele

g. Poskozeni motoru, necistoty v motoru

Reseni:

1. Vymérite Cepele

2. V\ymérite motor

Dron je po narazu bez kontroly.

Problém:

TFiosy snimac zrychleni ztraci v disledku narazu rovnovahu.

Reseni:

Postavte dron na 5-10s nebo jej korigujte pomoci korekéniho gyroskopu.
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